








計畫名稱：變更高雄市仁武都市計畫（公共設施用地專案通盤檢討）（第一階段）案

測量單位：八方國土測繪股份有限公司　測量者：杜書宇

校核者：陳俊傑　　　　　　　　　　　製表者：余承佑

樁位坐標表

第  1  頁  共  1  頁

樁 號 樁 別 縱 坐 標 橫 坐 標 埋樁時地類及型式 備 註(共點)

MC9 中心樁 2512257.026 181030.305 柏油路/鋼標

R375 中心樁 2512277.281 180991.917 柏油路/鋼標

R376 中心樁 2512253.356 180992.883 柏油路/鋼標

R377 界樁 2512273.144 182035.372 柏油路/鋼標

R378 界樁 2512272.214 182068.071 水泥地/鋼標

R379 界樁 2512291.514 182036.001 果園/虛樁

R380 界樁 2512291.637 182032.061 柏油路/鋼標

R381 界樁 2512329.147 182033.237 圍牆/虛樁

R364 界樁 2512961.776 183110.300 廢樁

R365 界樁 2512959.416 183114.126 廢樁













控制測量成果 

一、 概述： 

本案依據『仁武都市計畫區樁位成果』辦理，並採用 TWD67

坐標系統辦理控制測量作業。  

 

二、測量方法： 

1. 以光線法測量辦理都市計畫樁放樣。 

三、儀器設備： 

THINRAD ��� − �������型全測站經緯儀乙部。 

四、已知基本控制點清理： 

經清查辦理區域附近已知點樁位，其清查結果如下表 1，已知點

分布如圖 1、圖 2。 

表 1  已知點清查一覽表 

 

點號 縱坐標 橫坐標 備註 

C108 2512314.179 180889.742 鋼標 

C118 2512254.394 180887.023 鋼標 

C125 2512193.360 180884.261 鋼標 

C197 2512214.691 182071.267 鋼標 

C216 2512212.422 182140.817 鋼標 

C717 2512408.103 182147.221 鋼標 

以下空白    



 

圖 1已知點分布圖 



 

 

圖 2已知點分布圖



 

五、已知點檢測及導線規劃：  

對現存都計樁及圖根點以全測站經緯儀進行已知

點夾角及距離檢測，檢測結果如下表 2 所示，利用檢

測通過之現存都計樁進行後續測量之作業。 

 

表2 檢測分析成果 

點   名 

水   平   夾   角 距                             離 

檢測 資料 較差 檢測 投影改正 資料 較差 
精度 

  °  ´     ”   °  ´     ”   °  ´     ” m m m m 

C717    
195.790 195.782 195.786 0.004 1/50714 

C216 270-00-08 269-59-39 -0-00-29 

69.586 69.583 69.587 0.004 1/16498 
C197    

C108    
59.855 59.853 59.847 -0.006 1/9923 

C118 179-58-38 179-59-13 0-00-35 

61.084 61.081 61.096 0.015 1/4050 
C125    

 

六、導線規劃及觀測： 

選用現有都計樁及本案恢復之樁位，使用全測站經緯儀以光

線法檢測相關點位。並將相關角度、距離關係以平面角邊混

合控制網嚴密平差計算，報表如下表3。坐標成果如表4。 

 

表 3 平面角邊混合控制網嚴密平差計算結果 

   

                  ＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊ 

                  ＊                                        ＊ 

                  ＊ 平面角邊混合控制網嚴密平差及可靠度分析 ＊ 

                  ＊                                        ＊ 

                  ＊   station number 3000 pts              ＊ 

                  ＊         version 2.20    1998.10        ＊ 

                  ＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊＊ 

 

 

          計劃名稱 : 土地測量局講習                                              

 



 

 

          角  度觀測量個數 ......   17 

          距  離觀測量個數 ......   13 

          方位角觀測量個數 ......    0 

          總觀測量個數 ..........   30 

          人工剔除之觀測量個數...    0 

 

          讀入點位近似座標： 

              已知點數目.....    3 

              未知點數目.....   10 

              總點數.........   13 

 

 

          二度分帶 TM 座標系統地球原子 : 

              橢球長半徑 ..........  6378160. (M) 

              扁  率 ..............  1/298.250000000 

              座標原點西移量 ......  250000.  (M) 

              中央子午線位置 ......  東經 121. 度 

              中央子午線尺度比 ....  .9999 

              測區中央近似緯度 ....   22-42-35. 

 

 

          已知點座標中誤差等級 : 

             等  級       中誤差 

               1          .10E-03 公尺 

               2          .10E-01 公尺 

 

          觀測量先驗中誤差等級 : 

             等  級       中誤差 

               1          .010 公尺 

               2        20.000 秒 

 

          法係數矩陣元素個數 :     243 

 

 

          [ 漸近求解次數 1 ] 

 

          自由度 ............        10 

          平均多餘觀測數 ....       .33 

          單位權標準偏差 ....    1.0650 

          最大座標改正量點名 :    C216     (   .008M) 

          網形尺度參數 .......   1.00000000 

 

 

          [ 漸近求解次數 2 ] 

 

          自由度 ............        10 

          平均多餘觀測數 ....       .33 

          單位權標準偏差 ....     .4410 

          最大座標改正量點名 :    N08      (   .000M) 

          網形尺度參數 .......   1.00000000 

 

 

                先驗座標值與改正數(公尺) 



 

         點名     先驗縱座標      改正數 先驗橫座標     改正數  

       1 C717     2512408.103      .000  182147.221      .000 

       2 C216     2512212.422     -.008  182140.817      .001 

       3 C197     2512214.691      .000  182071.267      .000 

 

 

          觀測量平差成果及可靠度分析 

 

              判斷 : ..   正常 

                     1.   個別多餘數 < 0.25 

                     .R   標準化改正數 > 3 

                     1R   個別多餘數 < 0.25 且標準化改正數 > 3 

                        #   角度改正數超過 20 秒 

                        $   距離改正數超過  3 公分或 < 1/3000 

                        $!  距離改正數低於  3 公分且 < 1/3000 

                     ..N  根本無檢核能力 

                     ED   人工剔除之觀測量 

 

 

                                                       投影  標準化 個  別 
項次 後視     測站     前視      觀測量   精度 改正數  改正  改正數 多餘數 判斷  

=============================================================================== 

   1 C717     C216     C197     270.0008 10.14  -4.50  -.033    .6   .60   ..    

   2 C216     C717     N01       92.1529 10.14  -3.51   .035    .6   .35   ..    

   3 C717     N01      N02      178.1016 10.14  -5.43   .001   1.3   .16   1.    

   4 N01      N02      N03      170.0349 10.14  -6.32  -.001   1.6   .16   1.    

   5 N02      N03      N04       96.3449 10.14  -7.00  -.015   1.5   .21   1.    

   6 N03      N04      N05       84.4806 10.14  -4.25  -.013   1.0   .17   1.    

   7 N04      N05      N06      283.3152 10.14  -3.67  -.007   1.1   .11   1.    

   8 N05      N06      N07       84.3729 10.14  -2.31  -.008    .6   .14   1.    

   9 N06      N07      N08      268.3650 10.14  -1.61  -.006    .5   .12   1.    

  10 N07      N08      N09       86.5102 10.14   -.49  -.005    .1   .16   1.    

  11 N08      N09      C197     277.0651 10.14  -6.38  -.007   1.1   .30   ..    

  12 N08      N09      N10      189.1458 10.14   6.59  -.001   1.1   .35   ..    

  13 N09      C197     C216      87.2420 10.14  -8.53  -.008   1.4   .35   ..    

  14 N09      N10      C216     258.0300 10.14   2.29  -.008    .3   .45   ..    

  15 N09      N10      C717      87.0223 10.14   9.96   .026   1.4   .49   ..    

  16 N10      C216     C197     277.1248 10.14   1.21  -.006    .2   .51   ..    

  17 N10      C216     C717       7.1244 10.14   1.71   .027    .2   .60   ..    

  18          C717     N01        90.765  .005  -.002  -.004   1.1   .10   1.    

  19          N01      N02        44.360  .005  -.002  -.002   1.1   .10   1.    

  20          N02      N03        48.283  .005  -.002  -.002   1.2   .10   1.    

  21          N03      N04        80.270  .005  -.001  -.003    .5   .16   1.    

  22          N04      N05        38.907  .005   .002  -.002   1.2   .10   1.    

  23          N05      N06        43.481  .005  -.001  -.002    .6   .16   1.    

  24          N06      N07        35.290  .005   .002  -.002   1.1   .10   1.    

  25          N07      N08        33.188  .005  -.001  -.001    .5   .16   1.    

  26          N08      N09        40.569  .005   .002  -.002   1.1   .10   1.    

  27          N09      C197       43.825  .005   .003  -.002    .8   .62   ..    

  28          N09      N10        62.933  .005   .004  -.003   1.1   .51   ..    

  29          N10      C216       38.894  .005   .001  -.002    .3   .61   ..    

  30          N10      C717      157.285  .005   .005  -.007   1.3   .63   ..    

 



 

           

 

表 4 導線坐標成果 
點號 縱坐標 橫坐標 備註 

N01 2512414.641 182056.698  

N02 2512416.422 182012.377  

N03 2512410.005 181964.526  

N04 2512329.754 181966.009  

N05 2512333.995 182004.685  

N06 2512290.867 181999.182  

N07 2512289.700 182034.453  

N08 2512256.515 182034.158  

N09 2512258.384 182074.684  

 

七、現場放樣結果： 

利用上述檢測無誤之導線點，以引點法測釘本案

新設都市計畫樁，其樁位成果表及樁位成果照片請參

考附件。 

八、其他說明事項：無 



樁 位 埋 設 完 成 照 片 
計畫名稱：變更高雄市仁武都市計畫（公共設施用地專案通盤檢討）（第一階段）

案 
第 1頁共 2頁 

 

  

MC9 

  
R375 

  
R376 

  
R377 



樁 位 埋 設 完 成 照 片 
計畫名稱：變更高雄市仁武都市計畫（公共設施用地專案通盤檢討）（第一階段）

案 
第 2頁共 2頁 

 

  
R378 

  
R380 

以下空白 以下空白 

 

  

 

 


